3. ПЕРЕЧЕНЬ МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ ДЛЯ ПРОВЕДЕНИЯ МУНИЦИПАЛЬНОГО ЭТАПА

Номинация «Техника и техническое творчество», номинация «Культура дома и декоративно-прикладное творчество».

Для выполнения заданий по 3D моделированию 7-11 классы

На 1 рабочее место необходимо:

ПК с наличием любого 3D редактора (Blender; GoogleSketchUp; 3DS Max, КОМПАС 3D, Solid Works, ArtCAM, AutoCAD, OpenSCAD т.д.) для подготовки STL файлов, программы для подготовки G-кода для печати детали.
Задание необходимо выполнять в специальном кабинете (компьютерном классе), оборудованном в соответствии с нормативами по охране труда.

Для подготовки 1 комплекта задания для каждого учащегося потребуется не менее 3-х листов бумаги формата А4.

Для выполнения практического задания по робототехнике учащимися 7- 11-х классов.

Для организации практического тура по робототехнике для каждого участника необходимо подготовить: компьютерное рабочее место, стол для сборки робототехнического устройства (формат А4), лист бумаги для выполнения технического рисунка (структурной схемы), карандаш.

Материалы:

1. Круглая платформа для сборки двухмоторной тележки

2. 2 электромотора с редуктором 100:1 – 300:1 с припаянными проводами;
3. 2 комплекта креплений для моторов с крепежом М2 (M3-M4);
4. 2 колеса;
5. 2 волокуши (ролика) (допускается замена на 2 длинных винта М3-М4 с полукруглой головкой);
6. Плата Arduino UNO (Nano);
7. Плата расширения для Arduino UNO (Nano): драйвер электродвигателей с пинами расширения для подключения датчиков;
8. Импульсный стабилизатор питания с регулируемым диапазоном выходного напряжения, перекрывающим диапазон 6-8 В и входным напряжением 4-9 В;
9. 8 латунных (полиамидных) стоек для крепления плат с резьбой М3

10. 2 аналоговых датчика степени светоотражения поверхности (датчик света).
11. 2 провода для подключения датчиков;
12. 2 аккумулятора типа «Крона» или 2 LiPo аккумулятора (1S или 2S);
13. Разъём для подключения аккумулятора типа «Крона» или LiPo аккумулятора;
14. 2 детали металлического конструктора или из пластика, фанеры для крепления датчиков;
15. Крепёж (винты, гайки, шайбы, гровершайбы ) М3, М4;
16. Кабельные стяжки;
17. Кабель USB A–USB B(mini, micro) подключения платы Arduino UNO (Nano) к ПК;
Инструменты, пособия и прочее

1. Персональный компьютер с установленной средой Arduino IDE

2. 2 крестовые отвёртки, подходящие под предоставленный крепёж

3. Плоская отвёртка, подходящая под клеммы модулей

4. Маленькие плоскогубцы или утконосы

5. Бокорезы

6. Цифровой мультиметр

7. Распечатанная техническая документация на плату расширения и датчики.

8. Зарядное устройство для аккумуляторов типа «Крона» (LiPo) (возможно, одно на несколько рабочих мест, из расчёта, чтоб все участники могли заряжать по одному аккумулятору одновременно)

9. Один соревновательный полигон на каждые 10 рабочих мест.

Требования к полигону

1. Полигон состоит из литой баннерной ткани с нанесённой типографским способом линией чёрного цвета 

2. Ширина линии 40-50мм, радиус кривизны – не менее 300мм, возможны углы не менее 90 градусов.

3. Замкнутая линия ни в каком месте не должна пересекать саму себя, минимальное расстояние, на которое линия должна приближаться к концу соревновательного поля должно быть не менее 15 см, при измерении от центра линии.
Задание необходимо выполнять в специальном кабинете (компьютерном классе), оборудованном в соответствии с нормативами по охране труда.

Необходимо наличие журнала проведения инструктажа по технике безопасности с учащимися.

В аудитории должен постоянно находиться преподаватель или инженер для оперативного решения возникающих вопросов и устранения неполадок оборудования.

Заранее должна быть подготовлена площадка (полигон) для тестирования робота.

Для подготовки 1 комплекта задания для каждого учащегося потребуется не менее 3-х листов бумаги формата А4.
