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Характеристика ДПП ПК



Особенности реализации ФРП ООО по учебному 
предмету «Труд (технология)»



Структура ФРП ООО по учебному предмету 
«Труд (технология)»



Практические работы



Шаблон





Практические работы (анализ)



Методическая разработка практической работы
по теме «Выполнение художественной отделки изделия из древесины»



Практические работы
Шаблон



Технологическая карта



Пример вывода

Из древесины получаются красивые и нужные изделия.
Для того чтобы получить качественное изделие, 
необходимо выполнить технологические операции: 
загрунтовать, разметить рисунок, раскрасить рисунок и 
нанести лак.
Я научился выполнять эти технологические операции.
У меня получилось красивое и нужное изделие из 
древесины: отметка 5.
Я хочу сделать ещё разделочную доску с другим 
рисунком.



Карта контроля выполненной работы



Критерии оценки



Черчение
Карта контроля выполненной работы



Технология обработки пищевых продуктов



Робототехника
Карта контроля выполненной работы



Модуль «ЗD-моделирование, прототипирование, 
мекетирование» 7-9 класс



Оснащение инвариантного модуля 
Кабинет Черчения и ЗD-моделирования



Модуль «Робототехника» 
5-9 классы



Модуль «Робототехника» 5 ласс



Модуль «Робототехника» 5 класс
Темы уроков



Урок 1. Робототехника, сферы применения.
Практическая работа «Мой робот-помощник»



Урок 2. Конструирование робототехнической модели.
Практическая работа «Сортировка деталей конструктора»



Урок 3. Механическая передача, её виды.
Практическая работа «Сборка модели с ременной или зубчатой передачей»



Урок 5. Алгоритмы. Роботы как исполнители.
Практическая работа «Сборка модели робота, программирование мотора»



Урок 7. Создание кодов программ для двух датчиков нажатия.
Практическая работа «Программирование модели робота с двумя датчиками нажатия»




